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SORULAR

Soru 1: Asagida verilen geri bildirimli kontrol sistemi igin

a.) Sistemin kararli olmasi i¢in K’nin olmas1 gereken deger araligini belirleyiniz.

b.) K=6 i¢in sistemin kararlilik marj1 bulunabilir mi? Evetse neden evet? Hayirsa neden hayir?
c.) K=0.15 segildiginde sistemin kutuplar1 p; = —2.1190 ve p, 3 = —0.4405 % 0.298i olarak

bulunmaktadir. Bu durumda sistemin kararlilik marjini belirleyiniz.

R(s) + s+

C(s)

(st1)(s+2

S

d.) Asagida verilen transfer fonksiyonunda marjinal kararliliga neden olan kokleri bulunuz.

0.5s% + 3s
0.125s3 4+ 0.375s2 +s+ 3

G(s) =

Soru 2: Birim geri bildirimli bir sistemin agik ¢evrim transfer fonksiyonu asagida verilmektedir.

K

G =
o) = TG
T ve K’nin agagidaki sartlar1 saglamasi igin ne olmasi gerektigini bulunuz.

e Birim basamak giris i¢in durgun durum hatasi sifir olmali,
e Yerlesme zamani 8 saniye olmali (izin verilen hata bandin1 2% olarak aliniz).

Sorunun ilk boliimiinde elde ettiginiz T ve K parametrelerini kullanarak sistemin asma zamanini bulunuz.
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Soru 3: Asagidaki grafikte kutup-sifir gosterimi verilen yiiksek dereceli sistemin ikinci derece bir
sistemin davranigini gosterdigi gézlenmistir. Not: kutup-sifir gésteriminde “x” ler kutuplari “o0”
lar sifirlar1 temsil eder.

a.) kutup-sifir gosterimine bakarak sistemin kararliligi konusunda yorum yapmaniz istenirse
sistemin kararlilig1 hakkinda ne sdylersiniz.

b.) Kutup-sifir gésterimi verilen sistem ikinci derece sisteme indirgendiginde elde edilecek
transfer fonksiyonunun

1/6

G(S)_52+25+2
olacagini gosteriniz.

c.) Elde ettiginiz ikinci derece sistemin dogal frekansini ve soniim oranini bulunuz.

d.) Sistemin grafigini ¢izmeksizin maksimum agma, asma zamani ve yerlesme zamani
degerleri hakkinda yorum yapmaniz istenirse ne sdylersiniz.

Kutup-Sifir Gosterimi
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Soru 4: Asagida kapali ¢evrim transfer fonksiyonu verilen

wp

G(s) =K

sistemde, biiyiikliik oraninin (genlik orani)

K
1G(jw)l =2

oldugunu gosteriniz.

Asagida, yukarida verilen transfer fonksiyonunda K =2 ve w, =

s%2 + 28wys + w?

1 olarak ayarlanarak

soniimleme oranlari farkl: iki sistem i¢in ¢izilen bode diyagrami goriilmektedir. S6zii edilen grafik,
Bode diyagraminin sadece biiyiikliik orani bolimiinii icermektedir. Grafikte gosterildigi gibi, ayni
frekans degerinde desibel olarak biiyiikliik oranlari 6l¢iilmiis ve birinci sistem i¢in 6.02 dB ikinci
sistem icin ise 3.1 dB bulunmustur. M(w) = 20logM (w) oldugunu hatirlayarak, sistemlerin

soniimleme oranlarini bulunuz.
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