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SORULAR

Soru 1: Asagida blok diyagrami verilen geri bildirimli kontrol sistemi igin

a.)
b.)

c.)

d.)

e.)

f)

g.)

h.)

Sistemin agik ¢evrim transfer fonksiyonunu bulunuz.
Sistemin kapal1 ¢cevrim transfer fonksiyonunu bulunuz.
Ris) + P + 3 Cis)
1 s(s+4)(s+5)
K S5 e

Sistemin tipini ve derecesini belirlemek igin gereksinim duydugunuz transfer fonksiyonlari
hangileridir. Sistemin tipi ve sistemin derecesi nedir?
Sistemin kalic1 durum hatasinin sifir olmasi istenirse verilmesi gereken giris sinyalinin tipini
belirleyiniz.
Tasarimct kontrol sisteminin kararliligini incelemis ve hurwitz kriterleri agisindan incelediginde
K; > 0ve K, > —9 degerlerine ulagmistir. Ardindan Routh kriterlerine gore inceleme yapmis ve
asagidaki iligkiyi bulmustur.
180 + 20K, > 8K;

i.) Tasarimeinin bu iligkileri bulmak i¢in izledigi yolu agiklayiniz.
ii.) Tasarimei iki parametre ile bag etmenin zor olacagim diisiinerek K, = 11 olarak

ayarltyor ardindan sistemin kararli olmasi i¢in Kyi¢in bir aralik belirliyor. Bu aralik nedir.
Tasarimct K; i belirledigi aralik i¢inde sistemin kararlilik marjin1 maksimum yapacak sekilde
se¢mek istiyor, yapmasi gereken igslemleri ve sinamalari agiklayiniz.

Asagida verilen transfer fonksiyonunda marjinal kararliliga neden olan kokleri bulunuz.
G(s) = 20
%) T S+ 574205 + 20
Yukaridaki transfer fonksiyonunu bulmak i¢in, tasarimc1 K, = —8 se¢imi yapmis, ancak daha

sonra bir hata yaparak K;’i yanlis belirlemistir. Kararli bir sistem olsturmak isterken marjinal
kararl bir sistem olusturmustur. K; ’in se¢iminde yaptig1 yanlis nedir?
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Soru 2: Asagida blok diyagrami verilen geri bildirimli kontrol sistemi igin izin verilen hata bandi %2
olmak {izere yerlesme zamaninin 6 saniye olmasi isteniyor. Bu durumda K parametresinin almasi gereken
degeri ve sistemin agma miktar1 ve zamanini bulunuz.

R —
()4, 5 C(s)

v | =
v | =

+¥

Soru 3: Asagida verilen yiiksek dereceli sistemin ikinci derece bir sistemin davranisini gosterdigi
gozlenmistir.

5(s + 2.02)

(s+2)(s+10)(s2+s+1)

a.) Transfer fonksiyonuna bakarak sistemin kararliligi konusunda yorum yapmaniz istenirse
sistemin kararlilig1 hakkinda ne sdylersiniz.

b.) Sistemin kararlilik marji nedir?

c.) Verilen sistem ikinci derece sisteme indirgendiginde elde edilecek transfer fonksiyonunu
bulunuz.

d.) Elde ettiginiz ikinci derece sistemin dogal frekansini ve soniim oranini bulunuz.

G(s) =

Soru 4: Asagida kapali ¢evrim transfer fonksiyonu verilen

K
G(s) =

sistemde, x(t) = X sin wtgirisi i¢in durgun durum ¢ikisini (y44(t)) bulunuz.
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