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SORU 

 

Şekil öteleme ve dönme elemanlarına sahip mekanik bir sistemi göstermektedir. 

a.) Sistemin temel denklemlerini yazın. 

b.) Giriş mil üzerine uygulanan 𝑇 torku; Çıkışlar ise 𝑋1 ve 𝜃2 olarak verildiğine göre, yazdığınız 

denklemlerin Laplace dönüşümünü yaparak aşağıdaki transfer fonksiyonlarını elde edin 

 

c) 𝑚 ve 𝐽 için yazdığınız denklemlerde, diğer temel denklemleri yerine yazarak elde edeceğiniz iki 

denklemi kullarak ve çıkışı 𝑋1(𝑠) alarak detaylı blok diyagramını çiziniz. 

d) Çizdiğiniz blok diyagramın indirgemesi ile b şıkkında elde ettiğiniz transfer fonksiyonlarını yeniden 

elde edin. 


