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SORU

Sekil oteleme ve donme elemanlarina sahip mekanik bir sistemi gostermektedir.

a.) Sistemin temel denklemlerini yazin.

b.) Giris mil {izerine uygulanan T torku; Cikislar ise X; ve 6, olarak verildigine gore, yazdiginiz
denklemlerin Laplace doniisiimiinii yaparak asagidaki transfer fonksiyonlarini elde edin

X1(s)

GXIT(S) - T(S)

~ Jms*+ (Jb + mB)s3 + (Jk, + Jk, + Bb + R?2mk,)s2 + (Bk, + Bk, + R2k,b)s + R2k, k,
03(s)

GBzT(S) = T(S)

3 (ky + k3) + bs + ms?
~ Jms*+ (Jb + mB)s3 + (Jk, + Jk, + Bb + R?mk,)s? + (Bk, + Bk, + R2k,b)s + R2k, k,

c) m ve J i¢in yazdiginiz denklemlerde, diger temel denklemleri yerine yazarak elde edeceginiz iki
denklemi kullarak ve ¢ikis1 X; (s) alarak detayli blok diyagramini ¢iziniz.

d) Cizdiginiz blok diyagramin indirgemesi ile b sikkinda elde ettiginiz transfer fonksiyonlarini yeniden
elde edin.



