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Soru 1: Asagida verilen iki sistem igin
_ 700 ) 360
i.) ii.)

(s +15)(s? + 4s + 100)’ (s +4)(s? + 25+ 90)

a.) Sistemlerin ikinci dereceden sisteme yakinsatip yakinsatilamayacagini belirleyiniz.

b.) Eger ikinci dereceden sisteme yakinsatilabiliyorlar ise yakinsak sistemi/sistemleri bulunuz.
c.) Elde ettiginiz ikinci derece sistemin/sistemlerin dogal frekansini ve soniim oranini bulunuz.
d.) Sonimlii dogal frekans ve 8 agisini belirleyininiz.

e.) Soniim oranina bakarak sistemin davranist hakkinda yorum yapmaniz istenirse ne sdylersiniz.

Coziim:
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i.) Denkleminin kokleri p; = —15, p,, = w =-2+4+9.79i
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ii.) Denkleminin kokleri py, = -4, p,, = w =—-149.43i

Ikinci sistemde imajiner eksenden uzak kok, 5 katdan daha uzak olmadig1 igin ihmal edilemez. ilk sistem
yakinsatilabilir.

b.) Birinci denklem yakinsatilabilir. p; = —15, olan kok ihmal edilir. Yakinsak sistemin kalict durum kazancinin
ilk sistemle ayni olmasi i¢in yeni kazang degeri hesaplanir. (8 puan)
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c.) Dogal Frekans w,, = 10; S6niim Oran1 ¢ = % = % = 0.2; (8 puan)

d.) (8 puan) Soniimlii dogal frekans wy = wy/1 — &2 =10 V1 — 0.22 = 9.7979
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e.) Soniim oranina sistemin asir1 osilasyonlu oldugunu gosterir (5 puan).



Soru 2: Asagidaki sistemlerin adim giris cevaplariin formunu olusturunuz. (Tam bir grafik istenmemektedir,
sadece cevabin formunu ¢izerek ve gerekgesini agiklayarak belirtiniz.)

[Gerekgeler, soniim oran1 ve/veya soniim oraniyla agiklanabilir, her biri i¢in 4 puan, her bir ¢izim i¢in 3 puan]
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Soru 3: Asagida blok diyagrami verilen sistemin yerlesme zamaninin (t,) 0.15 saniye ve maksimum agmasinin
%30 olmasi istenmektedir. Buna gore K ve a degerlerini bulunuz.
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K = w2 = 74.52 = 5552 (5 puan) ve a = 53.334 (5 puan)






