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Giris
m Kam cifti iki serbestlik derecesine sahip ve kinematik elemanlar arasinda nokta

veya cizgi temasi olan yuksek kinematik cifttir.

m Gunluk kullanimda ise kam genellikle egri bir profile sahip bir uzvun bu ylzeyi
ile basit bir sekle sahip bir diger uzuvla temas eden cisimdir.

m Kam mekanizmasi ise, yapisinda en az bir kam cifti olan mekanizmadir.




m Videolar



cam1.swf
cam2.swf
cam3.swf

Kam Mekanizmasi; Avantajlar, dezavantajlar

m Avantajlar

Cok cesitli hareket profilleri elde
edilebilir.

Tasarimi diger mekanizmalardan
gorece kolaydur.

Eskidiklerinde veya farkli bir hareket
profiline gereksinim duyuldugunda
degistirilebilirler.

m Dezavantajlar

Uretim maliyetleri yiksektir.

Ozel yiizey isleme ve sertlestirme
gerektirirler.

Bahsedilen dezavantajlari nedeniyle
yuksek hizlar icin uygun degillerdir.



Kam Mekanizmasi Cesitleri ve Siniflandiriimasi

m En basit yapi olarak bir serbestlik dereceli
kam mekanizmalari ¢ uzuvlu bir kinematik
zincirden olusur.
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'. ﬂf / m Mekanizma serbestlik derecesi bir olmasi icin

¥/ * ) zincirde kam ciftinin disinda bulunan diger

— kinematik ciftlerin serbestlik derecesi bir
olmasi gerekir. Bu durumda, diger kinematik
ciftler kayar veya doner mafsal olabilirler.
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Kam Mekanizmasi Cesitleri ve Siniflandiriimasi

Kam mekanizmalarini baglanma bicimlerine gore siniflandirmak uygulama

acisindan yeterli olamamaktadir. Bu nedenle farkli siniflandirma gereksinimleri
dogmustur.

m Kam sekline gore yapilan siniflandirmalar

m Kama ile izleyicinin temas sekline gore yapilan siniflandirmalar

m Izleyicinin sekline gore yapilan siniflandirmalar




Kam Sekline Gore Yapilan Siniflandirmalar

Kamin sekline gore,

radyal,

ylzeysel,
silindirik,

kama,

konik,

kuresel veya

uc boyutlu olarak

kamlarin siniflandiriimalari
mumkundur.

Silindirik Kam

Yirey Kam

Kama Kam




Kam ile Izleyicinin Temas sekline gore yapilan siniflandirmalar

Kam ile izleyicinin temas sekline gore kam ciftleri
*» kuvvet kapali veya sekil kapali olarak siniflandirilabilir.

Kuvvet kapali kam ciftleri daha Sekil kapali Kamlarda uzuvlar iki
yaygindir. noktadan temas ederler ve kinematik
Kam cifti yuzeyine etkiyen normal ciftlerin temasi icin ek bir kuvvete
kuvvetin ne sekilde olustuguna gore ihtiyac yoktur.
siniflandirilabilir -
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Izleyicinin sekline gore yapilan siniflandirmalar

izleyici uzuv: kam ciftinde gérece basit

geometrik yaplya sahip kinematik Y/ | if y
elemandir. 2
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m Izleyici uzvun geometrik sekline gore,
- duzyuzeyli,toparlakli, kiresel izleyiciler P _
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m kaclk veya eksenel
- salinan izleyiciler




Bir Kam mekanizmasi tanimlanirken, mekanizmanin acik¢a ifade edilmesi igin
yukarida verilmis olan siniflandirmalara gerektigi oranda basvurulur. Ornegin;

a) Eksenel oteleme yapan, duz-yuzeyli izleyicili, kuvvet kapali radyal kam (Sekil a),
b) Toparlakli, oteleme yapan izleyicili, sekil kapali, kamali kam (Sekil b) veya

c) Oteleme yapan silindirik izleyicili silindirik kam (Sekil c) gibi.
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Kam Tasarimi

Kinematik olarak kam tasarimi, istenilen bir hareket icin gerekli kam profilinin
belirlenmesidir. Tasarim acisindan kamlar iki degisik gruba ayrilirlar

m Dusuk hizli kamlar

m Yuksek hizli kamlar.




Kam Tasarimi

DUsuk hizli kamlar Yuksek hizli kamlar

m Sadece kinematik gereklilikler m Sadece kinematik tasarim yapilmasi
dusunulerek tasarlanabilirler, ancak ve istenilen her hareketin elde
yuzey profilinin surekli olmasi edilebilmesi mumkun degildir.

saglanmali ve baglama acisl
tasarim sirasinda goz onune
alinmalidir.

m Sistemin dinamigi kinematiginden
cok daha onemlidir.

m Atalet kuvvetleri ihmal edilebilir.

m YUzey kalitesi pek onemli
olmadigindan uretim maliyetleri
dusuktur.




Hareket Profilleri

Yuksek Hizli Kamlarin Dusuk Hizli Kamlarin Olasi
Olasi Hareket Egrisi Hareket Egrisi




Ornek bir hareket Profili

m Hareket profili fonksiyonu f(6), 0 < 2m

m Bu ornek, fiziksel bir sistem olarak i¢cten
yanmall motorlarda motor sibop
kapaklariyla benzestirilebilir.

m Hareket dizilimi su sekildedir;
— Siboplarinin kapali durdugu bekleme sdresi
— Belirli bir konumdan sonra suratle acilma
— Belirli bir sure acik bekleme,

- Belirli bir konumdan sonra suratle
kapanma.

m Ozellikle hizla acilma ve kapanma
surecleri artan egime bagli olarak
izleyicinin hiz ve ivmesini artirdigl icin
Kisit icerir.
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Genel olarak kamlarin hareketi asagidaki U¢ ¢cesit hareketten birine benzer.

1. Bekleme-Hareket-Bekleme (BHB): Izleyici uzuv € |
duragan bir konumdan baslayarak hareket |Hareket | Bekleme
eder tekrar beklemeye girer. Benzer bir BHB | T
geri donUs icinde olacaktir. .
Belkleme fr'f ‘
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2. Bekleme-Hareket (BH): Bekleme durumundan |
baslayan hareket salinim yaparak tekrar | Hareket
bekleme konumuna gelir. lzleyici uzvun f
hareketi yon degistirecektir. Beklemne ‘
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3. Hareket: Hi¢ bir bekleme olmayan kam Hareket
hareketidir (Bu tur harekete sahip kamlar
genellikle eksantrik olan donen bir dairedir).
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HAREKET
PROFILLERINI NASIL
ELDE EDECEGIZ



kammotion.swf

Hareket Egriler:

m Dogrusal Hareket

m Basit Harmonik Hareket

Parabolik veya Sabit Ivmeli Hareket
Sikloid Hareket Egrisi

Dogru ve Daire Yayi - Birlesik Egriler

Trapezoid lvme Egrisi:

Uclncu Derece Hareket Egrisi (#1):

m Ucuncl Derece Hareket Egrisi (#2):
m Cift harmonik Hareket Egrisi:

m Polinom Hareket Egrileri:



